Scientific Educational Systems

AT-3006 Simulador de Suspension
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Objetivos

El Simulador de Suspension del Automovil AT-3006 para el entrenamiento en
autotronica, esta diseflado para proporcionar a los estudiantes un programa de
entrenamiento introduciendo los diferentes componentes y sistemas usados en los
automoviles modernos.

El simulador proporciona una vista exahustiva del sistema completo en el automdvil,
los componentes actuales del sistema y su interconexién, funciones, operacion,
sefales, diagndstico y métodos de reparacion bajo actividades seguras y practicas.

Descripcién

El simulador incluye componentes reales y simulados controlados por un controlador
interno que produce las sefales para medicion de acuerdo al programa interno de
simulacion o de acuerdo a programas de simulacion de la PC.

El panel del simulador esta disefiado con graficos a color que presentan claramente
los componentes del sistema, las conexiones y las inter relaciones con los puntos de
prueba para mediciones reales y LEDs que describen el estado del componente.




Caracteristicas Técnicas

El demostrador se encuentra en una amplia caja metalica con un panel experimental
del circuito impreso a color de (80 x 70 x 12) cm, lo que asegura una facil manipulacion
y una buena visibilidad de los componentes y la parte de la simulacion.

El demostrador incluye componentes reales y modulos de componentes de simulacion.
El panel de experimentacion incluye el dibujo del sistema con puntos de prueba vy
enchufes tipo banana.

Se puede operar el demostrador de forma independiente sin PC, guiado por un libro
experimental, usando un osciloscopio incorporado o un osciloscopio externo.

El Demostrador se puede conectar a una PC en comunicacion serie (RS232 o USB)
usando el courseware SES-CBT vy el software SESCOPE para el despliegue de la
sefal.

La PC del estudiante se puede conectar a la PC del maestro para monitoreo,
administracion del curso y registros por medio del software SESML (opcional).

El sistema incluye:

*

* &

* &+ & ¥ S

* ¥ 4+ R

Un interruptor de alimentacion con lampara indicadora.

Osciloscopio digital SESLAB de 2 canales.

Pantalla de 7 segmentos e interruptores de control, uno para la unidad de
insercion de fallas y otro para la seleccion del modo de simulacion.

8 LEDs que indican el estado de la deteccion de fallas.

Pantalla e interruptores del modo de estado.

Pantalla e interruptores para la insercién de fallas.

Lampara de aviso.

Pantalla LCD Gréfica y Alfanumérica de 64X240 pixels usada para osciloscopio,
cronémetro y diagnéstico.

Teclado numérico.

Interface para CAN-BUS.

Interface de comunicacion Serial o USB con la PC.

Interruptor PC / MANUAL.

Adaptador de alimentacién de 12V con proteccion de sobrecarga.

Multimetro Digital.

Interruptores de operacion y simulacion.

Potenciometros de simulacion.

Simulacion de la unidad de amortiguacion de choque.

Simulacion del acelerometro.

Unidad de simulacion con sensor de presion de freno.

Unidad de simulacion con sensor de la relacién de engranaje.

Angulo y velocidad de manejo con simulacion del dispositivo de accionamiento.
Maodulos de Simulacion para el sensor de la valvula de mariposa del motor y su
operacion eléctrica — sistema electronico por microprocesador del amortiguador
de choque, interruptor del mando a distancia para los amortiguadores de choque,
vélvulas de solenoide, sensor de RPM.
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Sistema electrénico de amortiguadores de choque controlados por
microcontrolador, interruptor de control a distancia para las valvulas de solenoide
de los amortiguadores de choque, sensor de RPM.

Voltaje de alimentacién: 220/120 V, 60/50 Hz.

Experimentos

Este sistema permite al estudiante desarrollar diferentes experimentos y cubre los
tépicos siguientes:
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Introduccién al sistema de suspensién de un automévil moderno.

Analisis de la sefial del sensor del acelerometro.

Intervencion logica con relacion a la aceleracién vertical.

Andlisis de la sefial del sensor de direccion.

Intervencion légica en relacion al &ngulo de la direccién y a la velocidad del
automovil.

Intervencion légica en relacién al cambio / engranaje seleccionado, a la
aceleracion y a la velocidad del automovil.

Intervencion légica en relacién a la presion de los frenos.

Intervencion légica en relacion a la velocidad de manejo y a la velocidad del
automovil.

Analisis de la sefial que acciona las valvulas de solenoide de los amortiguadores
de choque (forma de onda y duracién).

Insercion de fallas no destructivas y andlisis de irregularidades y de defectos
operacionales, por medio del simulador de fallas de microprocesador, métodos
de deteccion de fallas con varios instrumentos.

El sistema incluye un manual de experimentos para el estudiante y para el instructor.




